Utilizarea robotilor in
prevenirea si solutionarea situatiilor de urgenta

Prevenirea si solutionarea situatilor de urgentd devine tot mai mult parte integranta a
politicilor si strategiilor de dezvoltare, securitate si stabilitate la toate nivelurile si in toate
domeniile de interes. Se impune, mai mult ca oricAnd, sa fie clarificate rolurile si
responsabilitatile diferitelor entitati angrenate in managementul acestora. Protectia civila este
componenta a sistemului securitatii nationale, cu atributii deosebit de importante, cu pozitie
cheie in sistemul de management al situatiilor de urgenta generate de dezastre naturale,
antropice si de actiuni teroriste.

Manifestarile extreme ale unor fenomene naturale, la care se adauga accidentele
tehnologice, situatiile conflictuale, indeosebi conflictele armate, iar in ultima vreme actiuni
asimetrice non-clasice de natura terorista, cu influente imediate sau in timp, directe sau
indirecte, asupra vietii fiecarui individ uman si asupra societatii omenesti in ansamblu, au ca
efect un mare numar de victime umane si distrugeri materiale de proportii.

Protectia impotriva terorismului si crimei - reprezintd un domeniu extrem de complex pentru
care, in baza directivelor UE, au fost create reglementari nationale privind combaterea
acestor tipuri de actiuni.

Datorita pericolului iminent la care se supune personalul de interventie in situatiile prezentate
mai sus, utilizarea robotilor se impune ca o necesitate acuta. In concordanta cu pericolele
prezentate, s-au realizat roboti intr-o diversitate ampla, cantarind de la: cateva kg pana la 45
t. (Fig.1).

Fig. Error! No text of specified style in document.1 Roboti destinati actiunilor teroriste

Cei mai uzuali roboti sunt cu destinatie militara sau pentru interventie in caz de urgenta
antitero, calamitati etc. (Managementul situatiilor de urgenta), a caror greutate variaza intre
250+400 kg si care in general sunt echipati cu motoare electrice. Exista si exceptii, precum
robotii din clasa 2,5 t, care se prefera sa fie echipati cu motoare Diesel (Fig.2).




O alta categorie de roboti de talie mijlocie, aproximativ 2,5t. care se prefer sa fie echipati cu
motoare electrice (Fig. Error! No text of specified style in document..3-robot blindat specializat
pentru misiuni de recunoastere in adancime).
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Fig. Error! No text of specified style in document..3 Robotul FIRRE UGV

in domeniul combaterii actiunilor teroriste s-au realizat roboti care utilizeaza preponderent
propulsorul senilat, platformele uzuale cantarind 50...125 kg. Misiunile sunt diversificate, de
la cercetarea C.B.R.N. si manipularea incarcaturilor periculoase (Fig. Error! No text of
specified style in document..4 - prezinta robotul specializat TALON).
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Fig. Error! No text of specified style in document..4 Robotul TALON
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Fig.5 Sisteme avansate de comandi si control a robotilor autonomi

Prin gradul ridicat de adaptabilitate si flexibilitate robotii mobili destinati actiunilor de
combatere a terorismului pot intra, cu suprastructurile specializate respective, in dotarea
formatiunilor de combatere a actiunilor teroriste din cadrul S.R.l., M.A.l. i S.P.P. precum si a
subunitatilor de cercetare CBRN din cadrul 1.G.S.U. Platforma mobila pentru roboti destinati
actiunilor de combatere a terorismului poate fi utilizatd si de catre subunitatile de
recunoastere si cercetare ale M.Ap. in cadrul luptelor in mediul urban sau in zone cu
obstacole.

In conditiile unui teren extrem de diversificat capacitatea de interventie a unui robot mobil
este drastic limitata de capacitatea acestuia de a ajunge in zona de lucru si de a fi stabil pe
perioada efectuarii interventiei. In acest sens, desi caracteristicile de mobilitate joaca un rol
determinant, literatura de specialitate ofera putine referinte care sa trateze aprofundat aceste
aspecte.

Principalele cerinte pentru un astfel de robot sunt: sa poata inspecta campul apropiat si sa
detecteze substante sau dispozitive periculoase; s& poata manipula si transporta obiecte cu
grad sporit de risc (dispozitive explozive, containere cu substante toxice etc.); sa poata
manipula si pozitiona incarcaturi pirotehnice; sa permita adaptarea si schimbarea rapida a
modulelor si accesoriilor in functie de operatia pe care trebuie sa o efectueze; sa aiba o
structura modulara si flexibila si un grad ridicat de manevrabilitate; sa fie autonom din punct
de vedere energetic; sa permita comanda si controlul de la distanta.
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